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STABILITATEA SI CONTROLUL STABILITATEA SI CONTROLUL 
SISTEMELOR SISTEMELOR 

ELECTROENERGETICEELECTROENERGETICE

ModelareaModelarea
generatoruluigeneratorului sincronsincron

((continuarecontinuare))

ModeleModele dinamicedinamice de de ModeleModele dinamicedinamice de de 
bazabaza ale ale generatoruluigeneratorului

sincronsincron

SEESEEEcuaţiile algebrice şi diferenţiale de 
funcţionare a GS în cele trei regimuri 

t i ti it d fi i 5 d l

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron

caracteristice permit definirea a 5 modele 
dinamice de bază ale GS, caracterizate de 
nivele de complexitate şi precizii diferite.
Ordinul unui model corespunde numărului de 
ecuaţii diferenţiale necesare pentru descrierea 
modelului respectiv.  
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Structura modelelor dinamice de baza:
- 2 ecuaţii care descriu procesul tranzitoriu 

electrodinamic .

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron

- alte maximum 3 ecuaţii care descriu 
procesul tranzitoriu electromagnetic al GS.

Cel mai simplu model dinamic este modelul de 
ordin II (contine numai cele 2 ecuaţii care 
descriu procesul tranzitoriu electrodinamic).

Variabilele de stare asociate modelelor 
dinamice de bază ale GS

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron

P
Ordin 
model

Proces 
electrodinamic

Proces electromagnetic

δ ω E’q E’d E”q E”d Ef

VI * * * * * * *
V * * * — * * *
IV * * * * — — *
III * * * — — — *
II * * — — — — —

Modelul de ordin VI (1/2)

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron
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Modelul de ordin VI (2/2)

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron
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electrodinamicelectrodinamic:: electromagnetic:electromagnetic:

Modelul de ordin V (1/1)

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron
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Modelul de ordin IV(1/2)

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron
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Modelul de ordin IV(2/2)

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron
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Modelul de ordin III (1/1)

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron
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Modelul de ordin II (1/1)

Modele dinamice de baza ale Modele dinamice de baza ale 
generatorului sincrongeneratorului sincron
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… urmeaza …

MODELAREA SISTEMELOR DE 
REGLARE AUTOMATA


