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Modelul GS conectat la
barele unui sistem de
putere infinita

GS conectat la barele unui
sistem de putere infinita

Schema monofilara: Schema echivalenta:




GS conectat la barele unui
sistem de putere infinita

Cazul retelei cu pierderi:

GS conectat la barele unui
sistem de putere infinita

Cazul retelei cu fara pierderi:

Stabilitatea la mici perturbatii

Definitii:

Stabilitatea la mici perturbatii reprezinta capacitatea
sistemului sau a unui GSde a-si mentine functionarea stabila
in urma unei perturbatii de mica amploare.

Asemenea perturbatii pot fi cele generate de variatia aleatorie
a sarcinilor din sistem sau de conectarea / deconectarea unor
sarcini sau grupuri generatoare de mica putere




Stabilitatea la mici perturbatii

Interpretare:

Stabilitatea la mici perturbatii —
cazul sistemului simplu

Caracteristica unghiulara de putere

Stabilitatea la mici perturbatii —
cazul sistemului simplu

Caracteristica unghiulara de putere

Limita ideala de putere:

In regim permanent:

P,=Q-C, P, =P,
r=q-c, ®NC, =C,




Stabilitatea la mici perturbatii —
cazul sistemului simplu

Cazul functionarii stabile - punctul (a)

Stabilitatea la mici perturbatii —
cazul sistemului simplu

Cazul functionarii instabile - punctul (b)

Stabilitatea la mici perturbatii —
cazul sistemului simplu

Criteriul puterii sincronizante
Sistemul are un comportament stabil pe partea ascendenta a
caracte: ortament instabil
scendenta a aceleiasi caracteristici.

Zona ascendenta: la o variatie pozitiva a unghiului 6 (Ad > 0)
corespunde o variatie de asemenea pozitiva a puterii active
produse de generator (AP > 0).

Zona descendenta: la o variatie pozitiva a unghiului d (Ad >
0) 1i corespunde o variatie negativa a puterii (AP < 0).




<~ Stabilitatea la mici perturbatii —

cazul sistemului simplu
<.
~ Criteriul puterii sincronizante
Se poate trage concluzia cd orice punct de pe caracteristica
~ de putere pentru care AP / Ad > 0 este un punct de

functionare stabila. Prin trecerea la limita, se obtine derivata
puterii generate in raport cu unghiul J si relatia:

Criteriul dP/do : ar > 0 ar - putere sincronizanta
~ ds ds

Functionarea sistemului este stabila atat timp cat puterea
sincronizantd in punctul de functionare este pozitiva.

L

Stabilitatea la mici perturbatii —
cazul sistemului simplu

Criteriul puterii sincronizante

Apreciere cantitativa a stabilitatii sistemului:

Stabilitatea la mici perturbatii —
cazul sistemului simplu

Criteriul puterii sincronizante

erva a stabilitatii statice:

Conform acestui criteriu, functionarea sistemului este cu atat
mai sigura din punctul de vedere al stabilitatii statice cu cat
coeficientul de rezerva K, este mai mare.




<~ Stabilitatea la mici perturbatii —

cazul sistemului simplu
«

Criteriul puterii sincronizante

—Pyy—P
RST — LIM FL FUNCT 100 [%]
PFUNCT

¢ P,;,— puterea limitd de stabilitate statica in sectiunea SEN
(puterea activa maxima transferabila prin sectiunea

respectivd, pentru care se pastreaza stabilitatea statica);
* Pruncr— puterea tranzitatd pe sectiunea SEN in conditiile

~ de functionare date;
« P,, — puterea fluctuanti: JyeRitcemin
.

.
I Rezerva de stabilitate statica intr-o sectiune a SEN :

<~ Stabilitatea la mici perturbatii —

cazul sistemului simplu
=
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~ Criteriul puterii sincronizante
I Rezerva de stabilitate statica intr-o sectiune a SEN :

Dimensionarea si verificarea diferitelor sectiuni ale SEN se
fac astfel incat puterea maxima admisibila ce se transfera pe
~ fiecare sectiune sa asigure rezerva normata de stabilitate
staticd, definita prin valorile:
* Kppy=20% din P, in schema completa de functionare;
* Kppz=8% din P, in cazul contingentelor simple.
P _ v —Pp
Puterea maximd admisibild : | RR SP[7A]
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