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STABILITATEA SI CONTROLUL STABILITATEA SI CONTROLUL 
SISTEMELOR SISTEMELOR 

ELECTROENERGETICEELECTROENERGETICE

StabilitateaStabilitatea tranzitorietranzitorie
-- continuarecontinuare --

Aplicatii ale legii ariilor Aplicatii ale legii ariilor –– timpultimpul
de de deconectaredeconectare

Legea ariilor    unghiul limita de deconectare

Calculul timpului de deconectare tdec se face prin integrarea
ecuatiei de miscare a rotorului:
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Aplicatii ale legii ariilor Aplicatii ale legii ariilor –– timpultimpul
de de deconectaredeconectare

Integrarea ecuaţiilor de misacare a rotorului pe cale analitică
este posibilă numai în cazul particular în care perturbaţia care
generează regimul tranzitoriu este un scurtcircuit trifazat:
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Ecuatia diferentiala capata forma:

si are solutia:
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Aplicatii ale legii ariilor Aplicatii ale legii ariilor –– timpultimpul
de de deconectaredeconectare

Constantele de integrare C1 si C2 se determină pe baza
condiţiilor iniţiale:
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Legea de variaţie în timp a unghiului rotoric δ’ are forma:

Timpul de deconectare rezulta:
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